
无人驾驶智能车对抗赛规则



目 录

一、背景介绍：....................................................................................................................................3

1.1 赛事背景...............................................................................................................................3

1.2 赛事目的...............................................................................................................................3

1.3 赛事亮点...............................................................................................................................4

二、比赛器材及预赛场地要求............................................................................................................5

2.1 比赛器材...............................................................................................................................5

2.2 障碍物...................................................................................................................................5

三、赛前准备........................................................................................................................................6

四、 决赛比赛场地及计分规则..........................................................................................................6

五、 违规或异常说明..........................................................................................................................7

六、技术检查........................................................................................................................................7



一、背景介绍：

1.1 赛事背景

2017年7月，国务院印发《新一代人工智能发展规划》，按照规划，我国人

工智能的发展将分三步走，并最终实现在2030年使中国的人工智能理论、技

术与应用总体达到世界领先水平.《规划》中多次提及到了要重点发展汽车产

业中的无人驾驶技术，并且要在智能 交通建设和自主无人驾驶技术平台等方

面实现突破，可见对无人驾驶 技术的重视已经上升到了国家战略。

无人驾驶技术作为人工智能领域的“前沿”阵地，涉及智能控制、 信息通讯、

传感技术信息技术、电子工程、控制理论、传感技术等多领域技术融合，对“跨学

院、跨专业、跨学科”新时代下的新型复合 人才培养提出了更好的要求。

1.2 赛事目的

本赛项的设立能够场景化的复现基于无人驾驶的智能车在实际领域中的应用，

尤其是在无人的环境中，实现定位导航、计算机视觉、 雷达、人工智能、自动控制

和电机控制等多种技术融合的场景。通过室外无人驾驶创意赛，期望达到以赛促教，

进一步深化产学融合，拓宽高校人工智能及机器人相关专业的教学内容，提升高校人

工智能及机器人科技创新能力和人才培养能力。

全国大学生工程训练综合能力竞赛，是高校中影响力非常大、参与度非常广的

大学生竞赛平台之一，设立室外无人驾驶创意赛，可以更好地培养大学生掌握机械电

子、运动控制、传感器应用、机器学习、图像 识别、SLAM 地图构建、自主导航等人

工智能领域先进技术，从而让大学生提前了解并掌握产业界最常用、最实用的先进技

术。

https://baike.baidu.com/item/%E7%94%B5%E5%AD%90%E5%B7%A5%E7%A8%8B
https://baike.baidu.com/item/%E6%8E%A7%E5%88%B6%E7%90%86%E8%AE%BA
https://baike.baidu.com/item/%E4%BC%A0%E6%84%9F%E6%8A%80%E6%9C%AF


1.3 赛事亮点

（一）掌握 ROS 机器人操作系统，抢占人工智能制高点；ROS 机器人操作系统是

目前世界上最流行的智能机器人及无人驾驶的核心技术，当前国内的高校开展的机器

人学院及人工智能学院都 将这一技术纳入了课程规范，但目前缺少完整的教学与实验

体系，高校系列竞赛中也缺少这一技术的体现，推广无人驾驶创意赛不仅填补 了 ROS

技能应用于大赛的空缺，也为高校开展相应课程提供了应用方向与实践方向。

（二）赛项关联新兴的人工智能与机器人行业，以无人驾驶机器车为应用背景，

就业面广、人才需求量大，符合国家新兴战略需求。无人驾驶是一个集定位导航、计

算机视觉、雷达、人工智能、自动控制和电机控制等多种技术于一体的综合系统，它

集合了传感器技术、信息处理、电子信息技术、计算机工程、自动化控制工程以及人

工智能等多学科的研究成果，是目前科学技术发展最活跃的领域之一，随着人工智能

和控制技术性能的不断完善，无人驾驶的应用范围越来越大，人才需求量也会越来越

多。

（三）竞赛内容对应相关职业岗位或岗位群、体现专业核心能力与核心知识、涵

盖丰富的专业知识与专业技能点。

本赛项面向电子信息类、自动化类、计算机类、机电类，特别是电子信息工程、

电子信息工程技术、计算机应用技术、自动化与智能 控制、应用电子技术、智能机

器人等相关专业。赛项内容所对应的职业岗位群为：机器人工程师、嵌入式工程师、

ROS 系统工程师、导航 算法工程师、感知算法工程师、数据融合工程师等相关岗位

群。

本赛项包含对机器人的智能控制技术、机器视觉技术、电子电路技术、机器人

操作系统 ROS 应用、激光雷达及深度摄像机等新型传感器应用、SLAM、路径规划、

自主导航等多项先进技术，提前让学生熟 悉企业所用的技术，从而提升学生就业能

力。并且比赛考核内容与相关课程的教学内容紧密结合，提高学生对移动机器人的设

计、控制及应用能力。



二、比赛器材及预赛场地要求

2.1 比赛器材

为保证比赛的一致公平性，推荐使用北京钢铁侠科技G2车模，参赛队员可使用

其他硬件，但需提供证据证明硬件参数不高于推荐设备性能。

（G2型车模样图）

在图 2 赛道示例中，赛道是由横幅围挡起来的，赛道高度在 30cm~50cm

之间，赛道围挡的具体材质以比赛现场为主。

2.2 障碍物

名称：锥桶

材质：塑料

规格：680*310*310mm

数量：10 个

在比赛前，大赛工作人员会随机在赛道中放入 10 个锥桶，车模 需要自主避

障绕过锥桶。



三、赛前准备

（1）在比赛前，大赛工作人员会根据现场跑道信息，统一提供已经构建好的

SLAM 地图，地图中不包含障碍物信息。

（2）根据报名队伍数量进行抽签，决定出场顺序。前一名队伍进入正式比赛，

下一编号队伍在等候区等待，其他队伍均在调试区，不得干扰正式比赛。

（3）参赛队伍入场：得到裁判许可后由一名参赛队员将本队伍比赛设备放置

在比赛场内进行比赛准备。

四、决赛比赛场地及计分规则

该赛项将采取双车对抗的形式进行比拼，为防止初段赛程激光雷达的相互干扰，

故对抗赛的赛道有意设置成两段：第一段是两支队伍的车模在相同的赛道上各自运行；

第二段则是汇合在一起进行PK，汇合路段将随机摆放障碍物，参赛队伍将克服重重

困难，最终越过终点线完成任务，这将不仅仅是一场技术的比拼，更是一场智力与勇

气的角逐！

（比赛地图）

比赛规则说明：



1、参赛队在3分钟时间内须调试完毕，听到裁判信号后统一从起点出发自主导航

避开途中障碍物，到达终点

2、智能车行驶途中需自主避开碍物，全程严禁人为干预。（赛道内共计 15个随

机障碍物）

3、率先到达终点的队伍获得本轮胜利，如双方都未到达终点本局将都没有成绩

4、比赛将统一采取三局两胜制（同一组别）当局结束可和裁判申请更换车模。

5、参赛双方由各自队伍领队现场抽签决定，最终前50名如有同一学校队伍将直接

与本校队伍优先进行对抗，如遇队伍总数为单数时，将由裁判抽取一支队伍进行下

轮比赛，如下轮依旧为单数抽到学校与上轮学校重复将进行重新抽取

五、 违规或异常说明

（1）无人驾驶智能车在比赛过程中不允许远程人工遥控，不允许人为干预智能

车，需完全自主导航避障，否则视为违规，取消比赛资格。

（2）参赛队在3分钟时间内须调试完毕，完成发车，如3分钟内未成功发车将

作为弃权处理

六、技术检查

大赛组委会将根据参赛情况对参赛无人驾驶智能车进行技术检查。如存在违反比赛

规则的禁止事项，组委会有权取消该队的参赛资
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